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DES SERVICES ADAPTES A VOS BESOINS POUR VOUS ACCOMPAGNER DANS L'INNOVATION S&SO RS100

CENTRE DE
FORMATION

Les sessions de formations
sont en ligne sur somfypro ,
inscrivez-vous !

Pour tout renseignement :
contact.formation@somfy.com

Les services d’accompagnement
sont en ligne sur somfypro,
complétez le bon de

commande !

somfypro.fr

Besoin d’autonomie et d’acquérir des compétences ?

Notre centre de formation vous propose,
¢ des formations inter-entreprises ou intra-entreprise
Stages techniques :
¢ ST20 : mettre en service et exploiter les bénéfices des moteurs pour volets roulants de la gamme S&S0 RS100 io.
e ST36 : mettre en service les motorisations pour volets roulants Oximo io et S&S0 RS100 io
associées a leurs points de commandes.
Stage commercial :
¢ SC13 : identifier les caractéristiques techniques des moteurs pour volets roulants de la gamme S&S0 RS100 io
et maitriser les arguments de vente.

e des formations digitales : la classe virtuelle, une nouvelle fagon de se former.

Besoin d’étre accompagné par un technicien Somfy pour une mise en service sur site ?

L'intervention est préparée, Somfy est & vos cotés sur le chantier. Le conseiller technique vous aide a réaliser 'installation.

Besoin d’étre accompagné par un technicien Somfy pour une mise en service par téléphone ?
Le rendez-vous est fixé le jour de votre intervention. Un interlocuteur dédié vous appelle et vous accompagne
lors de I'intervention.

Besoin d'aide, un probléme sur votre chantier ?
Nos conseillers techniques vous répondent par téléphone au 0820 374 374
du lundi au jeudi de 9h00 a 12h00 et de 14h00 a 17h30 (16h30 le vendredi).

Retrouvez tous nos services et tous nos supports techniques accessibles 7j/7 24h/24 sur somfypro

Ne les cherchez plus, notez ici vos identifiants de connexion !

M Différencier les deux types de points de commande io p. 4
W Vérifier que le point de commande est enregistré p. 6
Il Mettre en service un moteur S&S0 RS100 io p.8
B Modifier les fins de courses d’un moteur S&S0 RS100 io p. 10
Il Mettre un moteur S&S0 RS100 io en mode usine p.12
B Mettre en service un moteur S&S0 RS100 io HYBRID

a partir d’un point de commande filaire p. 14
B Modifier les fins de courses d’un moteur S&S0 RS$100 io HYBRID

a partir d’un point de commande filaire p.18
M Ajouter un point de commande radio sur un moteur S&S0 RS100 io HYBRID p. 20
Il Mettre en service un moteur S&S0 RS100 io HYBRID p. 22

9 La lecture de la notice d’origine est obligatoire avant toute installation.

Les informations présentes dans ce document ne se substituent pas a la notice d’origine des produits mentionnés.



1 0 | DIFFERENCIER LES DEUX TYPES DE POINTS DE COMMANDE io
GRACE A L'ETIQUETTE SITUEE AU DOS OU A LINTERIEUR DU PRODUIT

====| Points de ====| Points de
1 commande SANS 2 commande AVEC
retour d’information «~===-retour d’information

Liste des points de commande SANS retour d’information Liste des points de commande AVEC retour d’information

Smoove io Smoove RS100 Situo 1 Situo 5 Chronis Telis 1 Easy Sun Composio

Origin/Sensitif io io io io io io ]
=== === === e === ---2-> --i-> --i-b
1 1 1 1 1 <. <. <.

H POINTS DE COMMANDE
0=

J--i- Ih!
el
V..i
A
my my
v
M
my -
Voo

Fonctionnement en mode discret pour des volets roulants silencieux.

H POINTS DE COMMANDE
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homacontrol”

VOLET ROULANT

2 .| | VERIFIER QUE LE POINT DE COMMANDE EST ENREGISTRE

Alimenter
un seul moteur

Le moteur a ses fins de courses réglées automatiquement
par défaut mais le point de commande est-il enregistré ?

Si nécessaire, activer

le Smoove RS100 en

restant appuyé sur le
bouton ON/OFF

AN\—

ou
Ve—

Tester
le fonctionnement
du moteur

2 cas possibles

S5 Moteur avec point
fonctionne de commande enregistré.
avec son point =4 Sens de rotation adapté

de commande B8 ou non (auto-ajustement

fait par le moteur dans
les prochains cycles).

m Moteur avec point

Le moteur ne de comma_:tdg
fonctionne pas 'Sm!‘ en:?’gll re.z 2

avec son point ulvre fetape 2.2
BETETE pour mettre en service le
moteur avec un point de
commande sans retour
d’information.
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2.2

METTRE EN SERVICE UN MOTEUR S&S0 RS100 io

4 Cas possibles

Le moteur
détermine
automati-

quement ’
son sens de
rotation aprés
le réglage des
fins de courses
(max 2 cycles)

Le volet roulant
a des verrous
et des butées

Verrous
T I

Butées

11 faut programmer le point de commande

Prendre
en main
le moteur

)

Le moteur
réagit

4

P
ou géé'._l

Programmer
le point de commande

I b V-]

Le moteur
réagit

A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE RADIO SANS RETOUR D’INFORMATION

i

T

FIN

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant
a I'aide du point de commande en réalisant

un cycle complet

Le volet roulant a des

sangles ou clinquants,

mais pas de butées

Sangles ou clinquants
11

Prendre
en main
le moteur

Il faut régler les fins de cours

)

Le moteur
réagit

es haute et basse manuellement

A—
U | esseessees
Ve—
Positionner
le volet roulant Position a
a mi-course mi-course

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

I

Le moteur
réagit

Placer le
volet a la fin
de course haute
voulue

T

Position
haute

>

my—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

)

Le moteur
réagit

Ve—

Placer le volet
roulant en
fin de course
basse voulue

Position
basse

my—

: ' Rester

appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

Le moteur
fait deux
va-et-vient

| Les fins de courses sont réglées : il faut programmer le point de commande

Programmer le point
de commande

)

Le moteur
réagit

P Vv

2

T

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

Le volet roulant a des
sangles ou clinquants
et des butées

Sangles ou clinquants
11

Butées

Prendre
en main
le moteur

)

Le moteur
réagit

>

Il faut régler la fin de course basse en manuel et la fin de course

N—
ou MY | Humeers
Ve—
Positionner
ot | putiona
mi-course

4

haute en automa

AN\—

Ve—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

tique

I

Le moteur
réagit

P v

Placer le volet a

la fin de course
basse voulue

Position
basse

>

my—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

)

Le moteur
réagit

AN—

Faire forcer le
volet roulant
sur les butées
hautes

T

Position
haute

my—

’ Rester

appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

)

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

ou

Programmer le point
de commande

réglées : il faut programmer le point de commande

)

Le moteur
réagit

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

Le volet roulant a

des verrous, mais

pas de butées
Verrous
T I

A “—
0.5
SEC..

S V—

Prendre

en main
le moteur

I

Le moteur
réagit

Il faut régler la fin de course haute en manuel et la fin de course

AN—
U | esseessees
Ve—
Positionner
le volet roulant Position a
a mi-course mi-course

4

basse en automa

A.—

Ve—
Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

tique

I

Le moteur
réagit

Placer le volet a
la fin de course
haute voulue

T

Position
haute

>

my—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

I

Le moteur
réagit

>

Ve—

Faire forcer
le volet roulant
sur les verrous

Position
basse

my-—

: ’ Rester

appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

)

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

q ou 9=-e’?-._l

Programmer le point
de commande

réglées : il faut programmer le point de commande

I

Le moteur
réagit

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

FIN

FIN

FIN
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2 3 MODIFIER LES FINS DE COURSES D’UN MOTEUR S&S0 RS100 io
H b
- . A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE RADIO SANS RETOUR D’INFORMATION
pomecentrol m 11 faut modifier les fins de courses haute et basse en automatique
Le volet roulant a des A— AN— A— N—
i | verrous et des butées o $ my«— $
F Verrous | . T, | e Ve— Ve— J' T =
} Ve— Ve— =
S S ’ ' '
- Rester appuyé Rester appuyé o ) '
: - Ie';'ﬁ:::g:fa’m Position 2 jusquau Le moteur jusquau Le moteur | VErifier le bon fonctionnement du volet routant
3 mi.course mi-course va-et-vient réagit va-et-vient réagit al'aide du point de commande radio en
4 cas possibles Butées du moteur du moteur réalisant un cycle complet
m Il faut modifier les fins de courses haute et basse en manuel
Le volet roulant a des A A— A A—
— sangles ou clmqluants my— my— J' T -
= » mais pas de butées o \V $ T $ J, $ Ve— = =
=T Sangles ou clinquants ), Ve— 3 3 Ve— @ P Rester x2 3 = <T
= T Rester appuyé Positionner le Rester appuyé Positionner appuyé Le moteur 5'
g | Poslll'lonnrr . Position 2 jusquau 16 e volet enhfm ltle Position jusqu'au Ielmoteur l|;:] ;ﬁlzierzs:laris]; Position jusqu‘au fait deux Vérilie_r le hon Ionctionnemel]t qu volet roulant & I'aide F=)
€ volet routan mi-course va-et-vient réagit course haute haute va-et-vient réagit basse va-et-vient va-et-vient du point de commande en réalisant un cycle complet oc
oc a mi-course du moteur voulue du moteur basse voulue du moteur
— =
— m Il faut régler la fin de course haute en automatique et la fin de course basse en manuel S
o
= Le volet roulant a des A— A— A— =
sangles ou clinquants AN— my. ‘L my.
et des butées - - i' T
. OU | esseessees o T ceee@enen =
} Sangles ou clinquants ’ V. ' V. $ ' ’ $ Ve— ' % ’ Ve— T
— a i § Positionner " Rester
|ems|2|"::ﬂf;m Position a Res_t:sr ::les::yer Le moteur Fvat:lr:l':l:flrarnlle Position Re?:lesL:?apuuye Le moteur le volet roulant Pl?:ls‘slgn ]:'s]::y:u LIZiT:;zl;r
. ; s sa0i s i Cor: en fin de course i i Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant 2 'aide
0 0 a mi-course mi-course va-et-vient réagit sur ses hutées haute va-et-vient réagit basse voulue va-et-vient va-et-vient I ntd
i du moteur hautes du moteur du moteur du point de commande en réalisant un cycle complet
Butées
m Il faut régler la fin de course basse en automatique et la fin de course haute en manuel
Le volet roulant a
A— A— N— N—
des verrous, ) my— my—
) mais pas de butées oo Y| $ ‘L $ T $ J, T =
Verrous | 3 Ve— V— b v @ P 4 Positi P Rester k2 4 V- =
T Re§lt|§r 3?;[:’“ Faire forcer le Rester appuyé e V?IL;!:::?;M appuyé Le moteur
|e|;[:;s|2:iurzﬂf;m Position a vL-elt]-vienl Le [nol_t:ur volet roulant Plt:sitinn iusltlu’.aul Le [nol_t:ur en fin de course Pﬂsit:un ius1t]u’.aul Iaillde_uxt Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant 3 I"aide
mi-course réagi sur ses verrous asse va-et-vien réagi aute va-et-vien va-et-vien du point de commande en réalisant un cycle complet
2 mi-course du moteur du moteur haute voulue du moteur " 4 P
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METTRE UN MOTEUR S&S0 RS100 io EN MODE USINE
POUR RELANCER UNE RECHERCHE AUTOMATIQUE DU SENS DE ROTATION

Il faut mettre le moteur en mode usine

2.4

A— N3 A—
v g 2 ¢ ! 1
[ v & my< 2 & Se référer au chapitre 2.2
> Ve— | 2 | 2 V—! 4 «Mettre en service un moteur RS100i0»
. pour régler le moteur
Positionner le volet Position a jz:::ﬁ;:':l':f‘e,: Le moteur fait Rester appuyé sur les 3 touches |Le moteur fait| Rester appuyé sur «<PROG> jusqu’au &>
roulant a mi-course mi-course vient du moteur | " va-et-vient jusqu’au va-et-vient du moteur | un va-et-vient 2éme ya-gt-vient du moteur Le moteur fait deux va-et-vient

H VOLET ROULANT

(1C)

H VOLET ROULANT
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3 1 | METTRE EN SERVICE UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
. A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE

Brancher le moteur RS100 io

Hybrid a son point de commande.
Se référer aux 2 schémas ci-dessous.

Le sens

Le sens de rotation est correct

de rotation
est correct

Tester le l'

fonctionnement

>
I
o
(=
2 cas possibles

le moteur

Continuer la procédure
page suivante en

fonction du niveau

N—
OU | sseesseses
| 4 Ve—
Positionner le volet Position a
roulant a mi-course mi-course

Alimenter
du moteur

H VOLET ROULANT

14

Il faut modifier le sens de rotation

d’équipement

Le sens 4

de rotation N—

est inversé ] ou stop | Rt

4 P R R ) N 2 V—
Couper
T I'alimentation Intervertir les fils Remettre Positionner le volet Position a
et attendre marron et noir du moteur I'alimentation roulant & mi-course mi-course
30 secondes
Schéma de cablage d’un moteur S&S0 RS100 io Schéma de cablage d’un moteur S&S0 RS100 io

Hybrid avec une alimentation dans le coffre

Phase

Neutre Moteur

Terre

jaune  bleu
vert

1,5 mm?

marron _#2f=

marro A

Hybrid avec une alimentation par I’inverseur

Moteur

4 fils x 0,76 mm?

Continuer la procédure
page suivante en

fonction du niveau
d’équipement

5 [O)

= VOLET ROULANT

15
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VOLET ROULANT
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Le volet roulant a des verrous
et des hutées

Verrous

I I '

3 2 | METTRE EN SERVICE UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
. A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE (SUITE)

Il faut tester le fonctionnement du volet roulant

2 T

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

FIN

Ve—

Le volet roulant a des sangles
ou clinquants et pas de butées

Sangles ou clinquants

T '

faut régler les fins de courses haute et basse manuellement

AN— N— N—

:; ' V= $ 4 T ’ Réalisesr&un P v

Positionner le volet Rester appuyé

gali i é appui court
Re:;':ret; Z:rplgms Zzsrtle; :)':I'::I?Le Le motetur_Iai: el;l fin1 de l:olurse Pﬂsil:on sul:':a touche sur la touche
touche «montée» «descente» | UM VEELVIEN aute voulue aute té

)

Le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—

Positionner le volet
en fin de course
basse voulue

Position
hasse

Réaliser un
appui court
sur la touche

Ve—

Rester appuyer
sur la touche

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Ve—

FIN

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

Le volet roulant a des sangles
ou clinquants et des butées

Sangles ou clinquants

L1 | 2

Butées

faut régler la fin de course haute en automatique et la fin de course basse en manuel

N\ — A— NA—
% T T (5
x6 Ve—
’ ’ ’ Réaliser un ’ Resw\r/a;uyé
Réaliser 6 appuis Rester appuyé . Faire forcer le volet m appui court
courts sur la sur la touche Lﬁ n';ozurLa[:: sur ses hutées hautes Pg:ll:gn sur la touche s"l:;:c':::;he
touche «montée» descente unva-et-vi U «montée» « 4

)

Le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—

Positionner le volet
en fin de course
basse voulue

Position
hasse

Réaliser un
appui court

sur la touche
«montée»

Ve—

Rester appuyer
sur la touche
«descente»

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Ve—

\

A\—

T

FIN

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

Le volet roulant a des verrous
mais pas de butées
Verrous

b & '

faut régler la fin de course haute en manuel et la fin de course basse en automatique

AN— N— A—

05 $ T 05
x6 Ve—
' ' ' Réaliser un ' R t\/._ 6
Réaliser 6 appuis Rester appuyé appui court ester appuy

courts sur la sur la touche sur la touche sur la touche
touche «montée» descente

Positionner le volet
en fin de course Position
haute voulue haute

Le moteur fait
un va-et-vient

)

Le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—

Faire forcer le volet
Sur ses verrous

Position
basse

Réaliser un

appui court

sur la touche
b4

Ve—

Rester appuyer
sur la touche

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Ve—

\

T

FIN

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet
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VOLET ROULANT

A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE

m Il faut modifier les fins de courses haute et basse en automatique HYBRID
Le volet roulant a des AN— N—

verrous et des hutées N— AN— A— A—
d $ v | 4 T
P

3 3 MODIFIER LES FINS DE COURSES D’UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
- io

Verrous o [ ¥ $ T € $

x6 =
> T T 'S Ve— S > Ve— 3 b Ve— > Ve— b > Ve— x2 > =
. Réa"ser . . Réaliser un ; . Réa”ser un J T
Positionner - " Rester appuyé | Le moteur Faire forcer le - anpui sur Rester appuyé . Faire forcer - . Rester appuyé Le moteur
: = le volet roulant ::scnolﬂ:]sz ssz':')lgllsofj?:lrl:s sur latouche | fait un va- volet sur ses P::::g" Iﬂouche sur la touche :‘:] Ta?:;etl-j\:i:;anl: le volet sur P;’:'sls'g" szel::llz:::e sur la touche fait deux Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I"aide du
Butées a mi-course p «descente» et-vient butées hautes «montée» «descente» SEes verrous ; «descente» va-et-vient point de commande en réalisant un cycle complet
4 cas possibles «montée» «montée»

11 faut modifier les fins de courses haute et basse en manuel

Le volet roulant a des AN— N—
] — — A
sangles ou clinquants N A o 2 =
5 &2 2 =
et pas de butées ou $ T & $ v ~L $ =
’ Sangles ou clinguants ), Ve— 3 x6 3 Ve— 3 3 Ve— > — el P > Ve— X2 b v <
T - Réaliser . Positionner le Réaliser un . Positionner le Réaliser un . =
Ieiﬁ:ﬁ:{:ﬂm Position a 6 appuis courts Rs?jsr‘far:]':ﬂ::lf :';‘Tj?]‘::f volet en fin de Position appui sur R;f:f;:’ﬂ':}l';l? Le moteur fait volet en fin de Position appui court F;Zsr‘r;la(m::wee L':im;ﬁ';r b g
A mi-course sur la touche . course haute haute la touche un va-et-vient course basse basse sur la touche . Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
a mi-course «descente» et-vient «montée» «descente» . «descente» va-et-vient | P —_
«montée» voulue voulue «montée» point de commande en réalisant un cycle complet ]
—
[ cas3 | 1l faut modifier Ia fin de course haute en automatique et Ia fin de course basse en manuel o
—]

Le volet roulant a des

sangles ou clinquants — — — “— T
les ou clinquants | A N A A N
et des butées ou 95 $ 05 $
} Sangles ou clinquants V| T x6 V. ' T ' ' V) $ ’ Ve— ~L v, X2 Ve—
S — S ) V- — e P b V- S N R A
P—r - Réaliser I Réaliser un Positionner le Réaliser un
tevolotrount | Postiona | sappuiscours| - TECRERE | SR | s | Fostion | ammutsur riatoushs | oMot ai | voletentnde | Posiion | appuicout | SUHCRENY | G| i o bon oncionnement g volet roulant a aide
P— a mi-course mi-course sur la touche «fescente» | et-vient butées hautes haute monté «descente, | UM Va-elvient | course basse hasse sur la touche «descente» | va-et-vient point de commande en réalisant un cycle complet
P «montée» «montee» voulue «montée»
Butées
m 1l faut modifier la fin de course haute en manuel et la fin de course basse en automatique
Le volet roulant a A— A A— A N— N—
des verrous mais 05 o ~L T
’ pas de butées ou ol SZ $ T & $ J, $ Ve— =
— X — — — — 2 =
Verrous ' V- ' } V- \ ' ’ V. ’ V. ==l ' ' V. X ' L T
rr Positionner Réaliser Rester appuyé | le mote P(?Izlttleu:?'?]rtllz Réaliser un Rester appuyé Faire forcer Réaliser un Rester appuyé Le mote!
i ition 2 i uy ur v 1 i appui sur uy i ir iti i uy r Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
le volet roulant :]u,sé:,lﬂ?s: ﬁszl:'::lisoz?;:,zs sur latouche | fait un va- course haute Pﬁ:{:{g" Iﬂouche sur la touche Il-.f, vmao_:il_l,:i:,a,:: le volet sur P:::slgn sf.':'f:'.ﬁﬂ;':e sur la touche fait deux point de commande en réalisant un cycle complet
a mi-course «montée» «descente» et-vient voulue «montée» «descente» ses verrous «descente» va-et-vient

«montée» 1 9




3.4

AJOUTER UN POINT DE COMMANDE RADIO SUR UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE

>

Alimenter
le moteur

4

Il faut activer la radio avec le point de commande filaire | 1l faut programmer le point de commande radio
/\._
oustop | Beuat N\ —
0.5
v— 0 T % -@—c Y -.—1 I
x3 Ve—

Le moteur fait
un va-et-vient

Positionner le volet | Position a Réaliser 3 appuis courts Rester appuyé sur | Le moteur fait

3o . . . Programmer la commande radio en réalisant
roulant a mi-course mi-course sur la touche «montée» la touche «descente» | un va-et-vient 9

un appui sur la touche «Prog»

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I’aide du
point de commande radio en réalisant un cycle complet

H VOLET ROULANT

20

FIN

5 [O)

= VOLET ROULANT
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VOLET ROULANT
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3.5

METTRE EN SERVICE LE MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE RADIO SANS RETOUR D’INFORMATION

Brancher le moteur
a son point de
commande filaire
et a I'alimentation

>

Activation de la radio avec la commande filaire | Prise en main du moteur

A—
oustop | Rl N — A— Continuer la procédure
0.5 ci-dessous en fonction
V= ' e des4 ibl
X3 Ve Ve s 4 cas possibles
Positionner le volet Position a Réaliser 3 appuis courts | Rester appuyé sur | le moteur fait Prendre en main v
roulant a mi-course mi-course le moteur

sur la touche «montée» la touche «descente» | un va-et-vient

4 cas pussibles

[ Cas1 [V,

Le volet roulant

Il faut tester le fonctionnement du volet roulant

a des verrous I x ‘L T =
et des butées ’ Ve [
Butées Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I’aide du point
de commande filaire en réalisant un cycle complet
Il faut régler la fin de course haute et basse manuellement
Le volet roulant ~ Sanglesou| A N— N—
ades sanglesou  clinquants ou $ my—
clinquantsmais e B 0 Ny | e T
e e 4 V— P v— 4 4

pas de butées - . -

Positionner Position 3 Rester appuyé Le moteur Positionner le volet Position Appuyer

le volet roulant e ee—— jusqu’au fait un en fin de course e jusqu’au
a mi-course va-et-vient va-et-vient haute voulue va-et-vient

)

le moteur fait
un va-et-vient

Ve—
Positionner le volet
en fin de course
basse voulue

3

Position
bhasse

4

my—

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

La radio
se désactive
automatiquement

4

vl = 1

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a Iaide du
point de commande filaire en réalisant un cycle complet

FIN

m Sangles ou

Le voletroulant  clinquants
a des sangles x
ou clinquants
et des butées

Butées

la fin de course basse en manuel

Il faut régler la fin de course haute

A— N—
A—
ou X% X\ my-
V— P v 4 4
Positionner Position a “"?‘e’ a?puye Le "."“e"r Faire forcer le volet Position _Appuyer
Ie volet roulant mi-course jusqu'au fartiuny sur les butées hautes haute jusqu au
a mi-course va-et-vient va-et-vient va-et-vient

)

Le moteur
fait un
va-et-vient

4

Ve—
Positionner le volet
en fin de course
basse

3

Position
basse

mye—

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

)

x2

le moteur
fait deux
va-et-vient

La radio
se désactive
automatiquement

o |5 1

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
point de commande filaire en réalisant un cycle complet

FIN

Le volet roulant

a des verrous Verrous
mais pas de T T
butées

Il faut régler la fin de course haute en manuel et la fin de course basse en automatique

A— AN— N—
R T 1 my.—
3 V— P v— 4 4
Positionner P Rester appuyé Le moteur Positionner le volet . Appuyer
le volet roulant E‘f:]':::'s: jusqu’au fait un en fin de course PE:'H‘;;" jusqu’au
a mi-course va-et-vient va-et-vient haute voulue va-et-vient

)

Le moteur
fait un
va-et-vient

4

Ve—
Faire forcer le volet
SUr ses Verrous

3

Position
bhasse

my—

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

)

x2

le moteur
fait deux
va-et-vient

La radio
se désactive
automatiquement

o |5 1

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide du
point de commande filaire en réalisant un cycle complet
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